Aile partie supérieure

Aile partie inférieure




Plat carbone
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Emplacement servo aileron
a découper aux dimensions nécessaires




Bord d'attaque a poncer aprés collage

a coller ici: 400x6 mm

irbone a coller ici: 600x6 mm




Angle piqueur moteur 3°
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Anticouple 2,5°
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Articulation aileron a biseauter a 45°
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Sous dérive d'aile x2
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Articulation profondeur a biseauter a 45° a
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tie latérale x2
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Cloison moteur
CTP 1,5mm
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Description:

Envergure: 650 mm

Poids: env. 250g

Servos: 3x5g (HXT500)

Moteur: 30-40g kv 1500-2000 ¢
> (Exemple Moteur Hacker A20-34¢

Batterie: 3S 500-850 mAh

Pieces a découper en Depron 6m
Les pieces notées «x2» sont a dé

o o



Guignoils prof. + ailerons /(

CTP 1,5mm

1ception: Julien DEBOINE (1

Centrage:
46 mm du bord d’attaque

Débattements:
xnv.100W Ailerons: +/- 12 mm
> avec 6x6) Profondeur: +/- 6 mm

im sauf mention contraire.
:couper en deux exemplaires identiques.

https://jivaro-models.org/windep/page_windep.html




