Conception / Construction : Grégory Zietek
sur une idée de Quentin Zietek
Plan retracé par Laurent Berlivet (02-2026)

https://jivaro-models.org/rainbow/page_rainbow.html /

Envergure: 81,5 cm
Longueur:51 cm
Poids : 246 g avec un 3S 450 mAh
et 271 g avec un 3S 850 mAh
Surface : 24 g/dm?
Charge alaire : 24 g/dm?
Profil : KFM

Moteur : brushless AS2306 KV1500 T-Motor
Hélice : GWS 8x4,3

Contréleur : Volta 15A, léger et compact
Accus : 35450 mAh ou 3S 850 mAh

Servos : 2x PTK 7350 MG-D

Longerons carbone 3x1

Anticouple 2°
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Cloison avant : contre-plaqué 3 mm

(Construction tout Depron ou Vectorboard (Superboard) 6 mm)
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Gouverne calée 10 mm a cabrer
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