
Boules plastique diamètre 30 mm
https://www.cultura.com/p-boule-plastique-3cm-crealia-3700408387365.html

Co�rage supérieur avant du �otteur : 3 mm

Co�rage inférieur avant du �otteur : 3 mm Co�rage inférieur arrière du �otteur : 3 mm

Nervure : 6 mm

Longeron : 6 mm

Longeron : 6 mm

Bord d’attaque : 6 mm

Pylone moteur : 6 mm

Renfort d’angle : balsa 10 mm

Platine horizontale : contre-plaqué 3 mm

Platine horizontale : contre-plaqué 3 mm

Cloison moteur : contre-plaqué 3 mm

Cloison moteur : contre-plaqué 3 mm

Cloison avant : contre-plaqué 3 mm

Cloison avant : contre-plaqué 3 mm

Doublage de �anc du �otteur : 3 mm

Nervure : 6 mm Gouverne : 6 mm

Gouverne : 6 mm

Œil mobile thermoformé

Doublage de �anc : 3 mm

Flanc : 3 mm

Couple n°1 : 6 mm

Couple n°1

Couple n°2

Couple n°3

Couple n°4
Couple n°5

Couple n°2 : 6 mm Couple n°4 : 6 mmCouple n°3 : 6 mm Couple n°5 : 6 mm

Co�rage supérieur avant du �otteur : 3 mm

Co�rage inférieur avant du �otteur : 3 mm

Flanc pylône moteur : 6 mm

Personnage Zinzin pédaleur : balsa 3 mm
                                                          et baguettes pin 3x5 mm

Co�rage pylône moteur : 3 mmPalier : bois dur 5x5 

Croix moulin : pin 3x5

Pédale  : pin 3x6

Pieds moulin : bois dur ou contre-plaqué 2 mm

Flanc pylône moteur : 6 mm

Dérive : 3 mm

Construction : Vector/Super Board ou Depron partout,
                            sauf indications

Co�rage inférieur arrière du �otteur : 3 mm

Doublage de �anc : 3 mm

Couple n°1 : 6 mm

Couple n°2 : 6 mm

Couple n°4 : 6 mmCouple n°3 : 6 mm

Couple n°5 : 6 mm

Axe : jonc carbone 2 mm

Tube : plastique 2x3 mm

Axe : jonc carbone 2 mm

Tube : plastique 2x3 mm

Axe : jonc carbone 2 mm

Tube : plastique 2x3 mm

Centre de gravité : 90 mm du bord d’attaque

Flanc : 3 mm

Envergure : 48,5 cm
Longueur : 64 cm
Poids : 330 g
Surface : 24,7 dm²
Charge alaire : 13,3 g/dm²
Pro�l : Autostable

Equipements
Moteur : Axi 2212/26
Hélice : Tripale GWS 8x4
Contrôleur : Roxxy 12 A
Batterie : Li-Po 3S 800 mAh
Servos : Hitec HS-40 (élevons)
                Hitec HS-55 (dérive et moteur)

Conception : Grégory Zietek (2023)
Retracé par Laurent Berlivet (2024)

https://jivaro-models.org/pedalo_zinzin/page_pedalo.html
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