
Envergure : 85 cm
Hauteur : 70 cm
Poids : 620 g
Surface : 16 dm²
Charge alaire : 38 g/dm²
Pro�l : planche en «S»

Equipements
Moteur : OS OMA 2810-1250
Hélice : 8x4
Contrôleur : 20 A
Batterie : Li-Po 3S 1300 à 2400 mAh

Conception/dessin : Laurent Berlivet (2023)

https://jivaro-models.org/lumpia/page_lumpia.html

Raccord en L : PLA (4ex)

Raccord en L (4ex)

Raccord en L

Raccord en T
Raccord en +

Raccord en T : PLA (6ex)

Raccord en T (6ex)

Traverse oblique :
carbone 6 mm, longueur 311 mm

Roulement à billes : 4x12x4 (2ex)

Tringles de commande : TPU

Tringles de commande : TPU

Cardan moteur : TPU

Cardan moteur : TPU

Contrôleur

Récepteur

Servos

Jambe de force : TPU

Jambe de force : TPU

Support moteur : PLA

Support moteur : PLA

Support servo : PLA

Support servo : PLA

Caisson verrou : PLA

Caisson verrou : PLA

Verrou : PLA

Verrou : PLA

Montant vertical : carbone 6 mm, longueur 380 mm

Montant vertical

Montant latéral  : carbone 6 mm, longueur 300 mm

Jambe de force :
carbone 6 mm, longueur 248 mm

Traverse inférieure :
carbone 6 mm, longueur 90 mm

Jambe de force

Raccord en T (6ex)

Raccord en Y : PLA (4ex)

Raccord en Y (4ex)

Raccord en Y (4ex)

Raccord en + : PLA (4ex)Supports roulements: PLA (2ex) 

Aubes formant la voilure tournante (4 ex)

Aubes formant la voilure tournante (2ex de 408 cm de large pour la partie centrale)

Aube externe : Superboard 3 mm, largeur 207 mm

Aube centrale : Superboard 3 mm, largeur 408 mm Longeron : tube carbone 6 mm, longueur 813 mm

Axe : jonc carbone 4 mm,
longueur 862 mm

Traverse principale : tube carbone 6 mm, longueur 825 mm

Traverse secondaire : tube carbone 6 mm, longueur 825 mm

Cloison extérieure SuperBoard 6 mm (2ex)

Sens de rotation

Cloison médiane  : SuperBoard 6 mm (2ex)

Cloison centrale : SuperBoard 6 mmCloison externe : SuperBoard 6 mm (2ex)

Cloison externes : Superboard 6 mm

Cloison médiane Cloison centrale

Roulement à billes :
4x12x4 (2ex)
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