
Nom : Bigtor
Envergure : 62 cm
Longueur : 60 cm
Masse : 144 g
Surface : 9,7 dm²
Charge alaire : 14,8 g/dm²
Moteur : Brushless 1306/3100KV
Contrôleur : Turnigy Plush 10A
Hélice : Gemfan 5x3 (GF 5030)
Batterie : Li-Po 2S 500 mAh
Servos : 2x Power HD D65HB (6,5 g)

Présentation détaillée :
jivaro-models.org/bigtor/page_bigtor.html

Conception/dessin : Laurent Berlivet (02/2019)

Construction en Vector Board ou Super Board 3 mm.
Sinon, Depron ou équivalent, en perdant le côté incassable.

Cloison moteur
contre-plaqué 3 mmBâti moteur

contre-plaqué 3 mm

Cloison moteur
contre-plaqué 3 mmBâti moteur

contre-plaqué 3 mm
Carénage moteur :

Flotteurs : mousse contre-collée (2 fois 20 mm)

Flotteurs :
mousse contre-collée (2 fois 20 mm)

Haubans optionnels :
jonc carbone ø 1,5 mm

Flotteurs

Roue ø 70 mm épaisseur 10 mm

Moyeux imprimé 3D en PLA
(Fichiers téléchargeables sur la page Internet)
ou tube platique 3 mm

Fentes au milieu des ailes pour former le dièdre

Mât de voilure (2 pièces)

Flanc (2 pièces)

Platine horizontale

Platine horizontale

Doublage platine horizontale

Doublage platine horizontale

Platine train

Fentes pour le passage des mâts

Aile basse

contre le bâti moteur

Aile haute

Pare-brise

Capot

Languette

Pare-brise

Capot

Languette

Couple principal

Couple principal

Dièdre 32 mm

Dérive et volet

Stab et volet

Stab et volet

Croisillonage fuselage

Couple redan

Centre de gravité :
85 mm du bord d’attaque
de l’aile haute

Trappe amovibleBague d’arrêt : Durit

Axe de roue :

Tube plastique ø 3 mm


